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Figura 1.1 — Exemplo de um autémato programavel.

Trata-se de um equipamento electrénico, programado pelo utilizador, com funcionamento
ciclico assegurado por um programa que, devido 2 facilidade de uso e prego cada vez mais
atractivo, entrou definitivamente na automatizacio dos pequenos e grandes sistemas.

O autémato pode ser considerado como um computador cuja arquitectura, sistema
operativo, linguagem de programagdo, entradas/saidas e forma construtiva estdo
especialmente adaptados para aplicagdes de controlo industrial. Estd concebido para
funcionar em ambientes industriais agressivos (temperatura, vibra¢des, microcortes na
tensdo, ruido eléctrico, etc.), por isso, é também um equipamento muito robusto.
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